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K-TECHNIK s.r.o. ïofici§ln² zastoupen² Kymati pro ĻR

WAVES ARE OUR VISION

Na trhu od roku 2004

PŢsob²mena trhu jiģod roku 2004 a specializujeme se na vĨrobu,mont§ģa

servis jeŚ§bŢa manipulaļn²techniky. D²kydlouholetĨmzkuġenostem,

modern²mtechnologi²ma dŢrazuna kvalitu se Śad²memezi pŚedn²dodavatele

v oboru.

Nab²z²ġirok®portfolio produktŢa sluģeb,vļetnŊmostovĨcha port§lovĨch

jeŚ§bŢ,zdvihac²chzaŚ²zen²a individu§ln²chŚeġen²pŚizpŢsobenĨchpotŚeb§m

z§kazn²kŢ. Zakl§d§mena precizn²mzpracov§n²,bezpeļnostia inovativn²m

pŚ²stupu,ļ²mģzajiġŠujeefektivn²a spolehliv§Śeġen²pro prŢmyslov®i logistick®

provozy.

Dalġ²mkrokem v inovac²chŚeġen²antikolizn²chsyst®mŢjsou pr§vŊradarov®

syst®my.

ĐVOD



RADAR HW a SW odbornost

Softwarov®inģenĨrstv²

Å N§vrh SW designu 

Å Zpracov§n² radarov®hosign§lu

Å FPGA, MCU, DSPprogramov§n²

Å Navigaļn²SWvĨvoj.

VĨroba/Testov§n²

Å VĨrobaDPS

Å Mont§ģvĨrobkŢ

Å Mechanick®komponenty

Å Testy kontroly kvality

Hardware Engineering

Å RF/Antenna design

Å Embedded HW design

Å Radar Systems design

Market./Business vĨvoj

KYMATI GMBHïRADAROV£SNĉMAĻEVYROBEN£VNŉMECKU

Å PrŢzkum trhu a aplikac²

Å Mezin§rodn² prodej

Å Z§kaznickĨ a partnerskĨ 

management

WAVES ARE OUR VISION



NejmodernŊjġ²radarov§Śeġen²pro prŢmyslov®aplikace a bezpeļnĨprovoz

Sypk®materi§lya tŊģba Porty a termin§ly Recyklace
Ocel§ŚskĨa koks§renskĨ

prŢmysl Automatizace jeŚ§bŢ

CĉLOV£TRHY KYMATI

WAVES ARE OUR VISION



TECHNOLOGIE
& 

PRODUKTOV£

PORTFOLIO



TECHNOLOGIE KY-LOC

TechnickĨprincip:

Å Jednotky mus²bĨtnakonfigurov§nyjako Master a Slave zaŚ²zen²

Å Master zaŚ²zen²vyġlesynchronizaļn²sign§la Slave se na tento sign§l

synchronizuje.

Å Kdyģjsou zaŚ²zen²synchronizov§na,zaļnouautomaticky s mŊŚen²m 

vzd§lenostia zŢstanousynchronizovan§.

Å ObŊjednotky vyuģ²vaj²dobu letu radarovĨchsign§lŢk mŊŚen²pŚesn®

vz§jemn®vzd§lenosti.
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Moģnost1 Ethernet (UDP)

24VDC nebo

POE

Moģnost2

Ethernet (UDP)

Voliteln®

paraleln²

datov®spojen²

Senzor KY-LOC pravidelnŊodes²l§data

24VDC nebo

POE

konvertor

PřENOSDAT PřĉJEMDATZĉSKĆVĆNĉ DAT

Profibus, Profinet,

Modbus, Ethernet IP, dalġ²

PLCPROPOJENĉKY-LOC A KY-RAY
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Å 2D pozice (x,y)

Å Komunikace

Å Absolutn²rychlost

Å SmŊŚov§n²

Å Vzd§lenost

Å Relativn²rychlost

Å PŚenosdat

Å ĐroveŔsign§lu

Å 3D (x,y,z)

Å SdŊlen²

Å Absolutn²rychlost

Å Z§hlav²

Å Vzd§lenost

Å Rychlost

Å ĐroveŔsign§lu

Å Mrak bodŢ

Å Vzd§lenost

Å Rychlost

Å Đhel

Å ĐroveŔsign§lu

1D PRIMĆRNĉ 3DPRIMĆRNĉ 1DSEKUNDĆRNĉ 2DSEKUNDĆRNĉ 3DSEKUNDĆRNĉ

GHz RĆDIOJE NAĠIMZAMŉřENĉM
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PRIMĆRNĉRADAR

2 cm

OEM MODULY SEKUNDĆRNĉRADAR

řADA RADAROVħCHSNĉMAĻšKYMATI
c2 m

KY-LOC 3DKY-LOC 2DKY-RAY 3D

RadarovĨsign§ldetekuje

v²cec²lŢa zpracov§n²m 

kvalifikuje pŚedmŊtya

pohyb (stroje, vĨrobky,

osoby)

KY-LOC 1D

360Ápoloviļn²kopule

vĨmŊnaradarovĨch

sign§lŢmezi

v²cejednotek ïvysoce

pŚesn§3D poloha,

rychlost a pŚenosdat

KY-RAY OEM

Radarov®moduly s

funkc² 1D, 2D a 3D.

Prim§rn²asekund§rn²

radar

KY-RAY 1D

Line§rn²vĨmŊna

radarov®ho sign§lu mezi

dvŊmajednotkami ï

vysoce pŚesn® i na 

vzd§lenost, rychlost

mŊŚen²a vyhodnocov§n²

RadarovĨsign§ldetekuje

nejsilnŊjġ²odraz c²le a

zmŊŚ²vzd§lenosta

rychlost

360ÁvĨmŊnaradarov®

sign§lymezi v²ce

jednotkami a RTK

GNSSïvysoce PŚesn®

polohu, rychlost a

pŚenosdat
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Schematick® PopisProdukt

PRODUKTOV£PORTFOLIO - PřEHLED

KY-LOC 1D.02.01
Sekund§rn²radar pro 1D mŊŚen²polohy s pŚesnost²

+/-15 mm

Prim§rn²1D radar na kr§tkouvzd§lenost

KY-LOC 1D.03.01

Prim§rn²3D generickĨbodovĨmrak radar

Sekund§rn²radar pro 1D mŊŚen²polohy a antikolizeKY-LOC 1D.01.01

KY-LOC 3D.01.01

KY-RAY 3D.03.01

KY-LOC 2D.03.01

KY-RAY 1D.01.01

Sekund§rn²radar pro 1D mŊŚen²polohy s vysokou

pŚesnost²(+/-5 mm)

2D sekund§rn² radar pro mŊŚen² polohy prŢmyslovĨch 

vozidel

3D sekund§rn²radar pro mŊŚen²polohy l®taj²c²ch

objektŢ
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ÅAbsolutn²pŚesnostvzd§lenosti:Ñ5 mm 

Å Dosah: 3m- 500m

ÅĐhelotevŚen²ant®ny:horizont§ln²Ñ2,5Á,

vertik§ln²Ñ2,5Á

ÅFrekvenļn²p§smo:60 GHz 

Å Rychlost aktualizace: aģ20/50 Hz

(oboustrann®/jednostrann®mŊŚen²)

ÅRozhran²:Ethernet (M12, 8 pinŢ)

Å Ochrana: IP66

ÅNap§jen²: 12é24 V DC (typ.); lub PoE

ÅPracovn² teplota: -30 é +75 ÁC 

24VDC nebo POE

24VDC nebo

POE

Redundantn²

pŚenosdat a

1D mŊŚen² Senzory KY-LOC pravidelnŊodes²laj²data

Ethernet

(UDP)

VYSOKĆPřESNOST1D A DLOUHħDOSAH

Technick®¼daje

KY-LOC 1D.03

WAVES ARE OUR VISION



ÅPŚesnostopakov§n²mŊŚen²:Ñ15 mm

ÅDosah: 2m-500m (250m)

ÅĐhelotevŚen²ant®ny:horizont§ln²Ñ5Á,

vertik§ln²Ñ5Á

ÅFrekvenļn²p§smo:61-61,5 GHz (p§smo

ISM) 

ÅRychlost aktualizace: aģ20 Hz

ÅRozhran²: Ethernet (M12, 8 pinŢ)

ÅOchrana: IP66

ÅNap§jen²: 9é36 V DC (typ.) nebo PoE

ÅPracovn² teplota: -30 é +75 ÁC 

24VDC nebo

POE

Senzory KY-LOC pravidelnŊodes²laj²data

Ethernet

(UDP)

Voliteln® paraleln²

datov®spojen²

24VDC nebo

POE

VYSOKĆPřESNOST1D - STřEDNĉROZSAH

Technick®¼daje

KY-LOC 1D.02
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ÅAbsolutn²pŚesnostvzd§lenosti:Ñ50 mm (Ñ15

mm aģ40 m)

ÅDosah: 2m-40m / 2m-400m 

(poloha/monitorov§n²)

ÅĐhelotevŚen²ant®ny:horizont§ln²Ñ5Á, vertik§ln²

Ñ5Á

ÅFrekvenļn²p§smo:61-61,5 GHz (p§smoISM)

ÅRychlost aktualizace: aģ20 Hz

ÅRozhran²:Ethernet (M12, 8 pinŢ)

ÅOchrana proti vniknut²:IP66

ÅNap§jen²: 12 é 24 V DC (typ.); nebo PoE

ÅProvozn²teplota: -30 é+75 ÁC

KRĆTKħDOSAH A ANTIKOLIZE

Technick®¼daje

OC 1D.01

Senzory KY-LOC pravidelnŊodes²laj²data

24VDC nebo

POE

Ethernet

(UDP)

Voliteln®

paraleln²

datov®spojen²

24VDC nebo

POE
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& PřĉNOSY
Å Bez¼drģbov® = nulov® provozn² n§klady

Å N²zk® n§klady na instalaci

Å Dlouh§ ģivotnost produktu = n²zk® investiļn² n§klady v prŢbŊhu ļasu 

Å Sn²ģen²prostojŢ

Å Snadn§ dodateļn§ mont§ģ

Å VnitŚn² a venkovn²prostŚed² (p§ra, prach, ġp²na) 

Å VġechnypovŊtrnostn²podm²nky(slunce, d®ġŠ, mlha, sn²h) 

Å Nen² ovlivnŊno vibracemi jeŚ§bu a zeġikmen²m

Å Velk®vzd§lenosti(> 500 m)

Å Nejen senzor, ale i komunikace

Å Ģ§dn®opotŚeben²v prŢbŊhuļasu

VħHODY

R§diovĨsign§l - bezprobl®movĨ, ģ§dn®mechanick® / optick®komponenty.

SENZORY KYMATI URĻEN£ PROTŉĢK£ĐKOLY

WAVES ARE OUR VISION



Radar

Laser

RADAR VS LASER NA JEřĆBY

vzd§lenost

data

vzd§lenost
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±ȊŘłƭŜƴƻǎǘtǌŜǎƴƻǎǘ .ŜȊǇŜőƴƻǎǘ tǌŜƴƻǎ Řŀǘ Spolehlivost ¿ƛǾƻǘƴƻǎǘ błƪƭŀŘȅ ǎǇƻƧŜƴŞǎ ǾƭŀǎǘƴƛŎǘǾƝƳ

+++

!Ȍ флл Ƴ

++ 

tǌŜǎƴƻǎǘ ƴŀ ŎƳΣ ōŜȊ ǘŜǇƭƻǘƴƝŎƘ
ǾƭƛǾǻΣ ōŜȊ ȊłǾƛǎƭƻǎǘƛ ƴŀ ǘŜǇƭƻǘŠΣ 
ǇǊŀŎƘǳΣ ǇłǌŜ ƴŜōƻ ȊƴŜőƛǑǘŠƴƝ

+++

¿łŘƴł ŎƘȅōƴł ƛƴǘŜǊǇǊŜǘŀŎŜ
hŘǊłȌŜƴŞƘƻ ŎƝƭŜΦ
tǊǻōŠȌƴł ǎŀƳƻƪƻƴǘǊƻƭŀ
ǇǊƻ ƻōŠ ƧŜŘƴƻǘƪȅΦ

+++

KbitκǎΣ ǇŀǊŀƭŜƭƴƝ ǎ 
ƳŠǌŜƴƝƳ

+++

¿łŘƴŞ ŎƘȅōƴŞ őǘŜƴƝ ŦŀƭŜǑƴȇŎƘ 
ŎƝƭǻΣ ŀƪǘƛǾƴƝ ȊǇǊłǾŀΣ ǇƻƪǳŘ ƧŜŘƴŀ 
ƧŜŘƴƻǘƪŀ ƴŜǇǊŀŎǳƧŜ ƴƻǊƳłƭƴŠΤ 
bŜƧǾȅǑǑƝ ǎǇƻƭŜƘƭƛǾƻǎǘ ȊŜ ǾǑŜŎƘ 
ǎȅǎǘŞƳǻ ƳŠǌŜƴƝ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƛΦ

+++ 

¿łŘƴŞ ǇƻƘȅōƭƛǾŞ 
őłǎǘƛΣ ȌłŘƴŞ ƘƻǊƪŞ 
őłǎǘƛΣ ȌłŘƴŞ ŘƛƻŘȅ 
ǇǊƻ ƎŜƴŜǊƻǾłƴƝ 
ǇŀǇǊǎƪǳΤ aƻȌƴƻǎǘ 
ǇǊƻŘƭƻǳȌŜƴŞȊłǊǳƪȅ

+++

bŜŜȄƛǎǘǳƧƝŎƝ ςȌłŘƴŞ őƛǑǘŠƴƝΣ ȌłŘƴŞ 
όǇǌŜύƴŀǎǘŀǾƻǾłƴƝΤ ȌłŘƴŞ 
ƻǇƻǘǌŜōŜƴƝΦ
tǊǾƴƝ ǎȅǎǘŞƳȅ ōŠȌƝ ōŜȊ ǵŘǊȌōȅ ƻŘ 
roku 2005.

++

!Ȍ рлл Ƴ

+++

tǌŜǎƴƻǎǘƴŀ ƳƳΣ ǘŜǇƭƻǘŀ ƳǻȌŜ 
ȊƳŠƴƛǘ ƴŀƳŠǌŜƴŞ ƘƻŘƴƻǘȅΤ ±ŜƭƳƛ 
ŎƛǘƭƛǾȇ ƴŀ ǇƻőŀǎƝΣ ǇǊŀŎƘΣ ǇłǊǳ ƴŜōƻ 
ƴŜőƛǎǘƻǘȅ ςǾȅȌŀŘǳƧŜ őŀǎǘŞ őƛǑǘŠƴƝ 
őƻőŜƪ ŀ ƻǾƭƛǾƶǳƧŜ ǾȇǎƭŜŘƪȅ ƳŠǌŜƴƝΦ

0

hǎƻōŀ ƴŜōƻ ǇǌŜŘƳŠǘ ǎǘƻƧƝŎƝ Ǿ ƭƛƴƛƛ 
ƳŠǌŜƴƝ ȊǇǻǎƻōƝ ƴŜǎǇǊłǾƴŞ őǘŜƴƝ 
ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƛΦ aǻȌŜ ƻŘŜǎƭŀǘ 
ƴŜǎǇǊłǾƴƻǳ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘ 
nedetekovanou, vlivem jedno 
ȊŀǌƝȊŜƴƝ ςȌłŘƴł ǊŜŘǳƴŘŀƴŎŜ 
ƳŠǌŜƴƝΦ

0

bŜǇǌŜƴłǑƝ ȌłŘƴł 
data

+ 

hƳŜȊŜƴł ȌƛǾƻǘƴƻǎǘ ŀ ŎƘȅōƴŞ 
ƳŠǌŜƴƝ ƴŀ ŦŀƭŜǑƴȇŎƘ ŎƝƭŜŎƘΤ bŀ 
ŘƭƻǳƘȇŎƘ ƧŜǌłōƻǾȇŎƘ ǇƻƭƝŎƘ ǾŜŘŜ 
ǎǘłǊƴǳǘƝκƻƘȇōłƴƝ ƧŜǌłōƻǾȇŎƘ 
ƪƻƭŜƧƴƛŎ ƪ ǾȅƴŜŎƘłƴƝ ǊŜŦƭŜƪǘƻǊǳ ǎ 
paprskem - Ҕ ƪŀȌŘȇ Ǌƻƪ ǾȅȌŀŘǳƧŜ 
ǾŠǘǑƝ ǊŜŦƭŜƪǘƻǊΦ

+ 

¿ƛǾƻǘƴƻǎǘ ƭŀǎŜǊƻǾȇŎƘ
ŘƛƻŘ ƧŜ Ǿ ǇǊǻƳŠǊǳ р 
let.

0 

2ŀǎǘŞ őƛǑǘŠƴƝΣ ǎŜǌƛȊƻǾłƴƝ ŀ 
ǇǌŜǾȊƻǊƪƻǾłƴƝǊŜŦƭŜƪǘƻǊǳ ǾȅǘǾłǌƝ 
ȊƴŀőƴŞ ƴłƪƭŀŘȅ ƴŀ ǾƭŀǎǘƴƛŎǘǾƝΦ 
tƻőłǘŜőƴƝ ƘŀǊŘǿŀǊŜ ƧŜ ƭŜǾƴŠƧǑƝ ƴŜȌ 
wŀŘŀǊΣ ŀƭŜ ǇǊǾƴƝ ƴŜǇƭłƴƻǾŀƴŞ 
ȊŀǎǘŀǾŜƴƝ ƧŜǌłōǳ ƴłƪƭŀŘȅ ǇǌŜǾłȌƝΦ



UI

KYMATI

COMMANDER



UĢIVATELSK£ROZHRANĉ- KYMATI COMMANDER
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KONFIGURACE ANTIKOLIZE S POMOCĉKYMATI COMMANDER
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PRšMYSLOV£

AUTOMATIZACE



Spr§vn§poloha

Bezpeļnostobsluhy/

uģivatele

WMS - invent§Ś
2D sledov§n²a automatizace dopravn²ch

prostŚedkŢ

JeŚ§byïpoloha xyz

Automatick®plnŊn²

ĐroveŔplnŊn²

Provoz zakladaļe/rekultiv§toru

TlouġŠkav§lcov§n²za tepla

o PřEDCHĆZENĉKOLIZI

oSLEDOVĆNĉSTROJš/ PRODUKTš o PřĉTOMNOST

o ABSENCI

DETEKOVAT

o POLOHA / AUTOMATIZACE

o ĐROVEœ

PRšMYSLOVĆAUTOMATIZACEïPřĉKLADY
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TYPICK£APLIKACE NA JEřĆBYA KOLEM JEřĆBš:

no-go

z·ny

Å JeŚ§ba h§kjeŚ§bu:poloha xyz

Å PŚedch§zen²kolizi: jeŚ§b-jeŚ§b(stejn§nebo rŢzn§¼roveŔ,jeŚ§bov§

infrastruktura, no- go z·ny)

Å Detekļn²z·nyna zemi ïpŚedmŊtyna kolej²ch,osoby v

provozn²mprostoru

Å 2D poloha a stav nakl§dkylogistickĨchrozhran²ïm²sta pŚ²jmu

produktŢ, kamionov®dod§vky, pŚesuny aut, dopravn²ky

Å ř²zen² pŚ²stupu pro pŚ²ļnĨprovoz

Å ĐroveŔ naplnŊn² kontejnerŢ pro pŚ²jem n§kladu

JEřĆBY& RADARïPřEHLEDAPLIKACE
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ELIMINACE SRĆĢEK



PřENOSDAT PřĉJEMDATZĉSKĆVĆNĉ DAT

ANTIKOLIZNĉ SYST£M KY-LOC 1D

Modul vĨstupn²hosign§lu

KY-XTRA s digit§ln²mi

vĨstupn²mi sign§lyzaloģenĨmi

na definovanĨchprahovĨch

hodnot§chvzd§lenosti

Moģnost1 Ethernet (UDP)

24VDC nebo

POE

Moģnost2

Ethernet (UDP)

Voliteln®

paraleln²

datov®spojen²

24VDC nebo

POE
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1
e
Ś
§

b J
2
e
Ś
§

b

KY-LOC 1D

y
nastaven²syst®mu:pŢdorys

x
KY-LOC 1D.01

Z·na zastaven²/varov§n²

ÅMŊŚen² vzd§lenosti mezi dvŊma protilehlĨmi jeŚ§by pomoc² 
zaŚ²zen² KY-LOC 1D.01

ÅSyst®m tak® obsahuje sp²nac² zaŚ²zen² KY-XTRA zaloģen® 
na Siemens Logo

Å KY-XTRA se dod§v§ s pŚedprogramovanouaplikac² a 
vĨchoz² IP adresou

ÅV z§vislosti na relativn² vzd§lenosti mezi dvŊma jeŚ§by lze 
na kaģd®m jeŚ§bu aktivovat digit§ln² vĨstupy modulu KY-
XTRA

ÅPrahov® hodnoty varov§n² a zastaven² lze nastavit pro 
kaģdĨ jeŚ§b individu§lnŊ pomoc² uģivatelsk®ho rozhran² 
Kymati Commander

ÅTyto prahov® hodnoty lze automaticky upravit v z§vislosti 
na rychlosti pŚibl²ģen²

PřĉKLAD:KY-LOC 1D + KY-XTRA, DVA MOSTOV£ JEřĆBY 

ANTIKOLIZE

spr§vce¼dajŢKY-XTRA B.10.01

MŊŚen²vzd§lenosti
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vzd§lenost

ANTIKOLIZE

Å Vzd§lenost aģ 900 m ïnepŚetrģit® monitorov§n² funkce senzoru ïģ§dn§ nemil§ 

pŚekvapen²!

Å PŚedch§zen² koliz²m: jeŚ§b-jeŚ§b (stejn§ nebo rŢzn§ ¼roveŔ, jeŚ§bov§ infrastruktura, no-go 

z·ny, jeŚ§bovĨ h§k nahoru/dolŢ)

Å Velikost varovnĨch a zastavovac²ch z·n dynamicky upravovanĨch na z§kladŊ rychlosti; 

Bl²zk® pŚibl²ģen² n²zkou rychlost²

Å Kontakty pro vġechny varovn®, zastavovac² a zdravotn² sign§ly na sbŊrnici

Å NepŚetrģitĨ pŚenos dat bez jak®koli wifi, pŚes intern² r§dio=> obŊ jednotky z p§ru maj² k 

dispozici zrcadlen® informace

JEřĆB-PřEDCHĆZENĉNĆRAZUJEřĆBU

WAVES ARE OUR VISION

Data 1 kbit/s



PALUBNĉALGORITMUS PROVYTVĆřENĉVAROVĆNĉ

NAZĆKLADŉRYCHLOSTIPřIBLĉĢENĉ AVZDĆLENOSTI

o pomal§rychlost

o moģn®bl²zk® pŚibl²ģen²

o Vysok§rychlost ï

rozġ²Śen®varovn®z·ny

o Parametry brģdŊn²

nastaviteln®uģivatelem

VESTAVŉN£ANTIKOLIZE

NASTAVENĉDYNAMICKħCHZčN

WAVES ARE OUR VISION



VAROVĆNĉ A ALARMYZĆVISL£NA RYCHLOSTI

ANTIKOLIZE MEZI POHYBUJĉCĉMISTROJMI

WAVES ARE OUR VISION



JeŚ§b3

JeŚ§b4

vzd§lenost,poloha koļky a

data

JeŚ§b1 vzd§lenost,poloha voz²ku 

poloha h§kujeŚ§bua ¼daje

JeŚ§b2

Mostov® jeŚ§byna horn²¼rovni

Mostov® jeŚ§by na

spodn² ¼rovni

JeŚ§b4JeŚ§b3

TCP/IP

pozice h§ku pozice h§ku

JeŚ§b2

TCP/IP

JeŚ§b1

Klientsk®

PLC s pravidly a

parametry pro antikolize

pŚep²naļ

TCP/IP

TCP/IP

ANTIKOLIZEïVĉCEĐROVœOV£JEřĆBY

KY-LOC 1D

spr§vce¼dajŢKY-XTRA B.10.01

MŊŚen²vzd§lenostia pŚenosdat

WAVES ARE OUR VISION


