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UVOD - SPOLUZAKLADATEL KYMATI
DLOUHODOBY RADAROVY OBCHODNI EXPERT

DIRK BRUNNENGRABER [l

& “}l

2018 - dodnes:
Spoluzakladatel a vykonny feditel / CEO spole¢nosti Kymati GmbH

2005 - 2018 (do uspésného ukonceni prodeje spolecnosti Analog Devices) :
Spoluzakladatel a vykonny feditel / CEO spolecnosti Symeo GmbH ‘ &*
)
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UvoD
K-TECHNIK s.r.0. - oficialni zastoupeni Kymati pro CR

Na trhu od roku 2004

Pusobime na trhu jiz od roku 2004 a specializujeme se na vyrobu, montaz a
servis jefabl a manipulacni techniky. Diky dlouholetym zkuSenostem,
modernim technologiim a dirazu na kvalitu se fadime mezi pfedni dodavatele
v oboru.

Nabizi Siroké portfolio produktl a sluzeb, véetné mostovych a portalovych
jefabll, zdvihacich zafizeni a individualnich feSeni pfizplisobenych potfebam
zakaznik(l. Zakladame na preciznim zpracovani, bezpecnosti a inovativnim
pfistupu, ¢imz zajiStuje efektivni a spolehliva feSeni pro primyslové i logistické
provozy.

DalSim krokem v inovacich feSeni antikoliznich systému jsou pravé radarové
systémy.
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KYMATI GMBH - RADAROVE SNIMACE VYROBENE V NEMECKU

—
Hardware Engineering Softwarové inzenyrstvi
n Navrh SW designu
RF/Antenna design
; Zpracovani radarového signalu
Embedded HW design
FPGA, MCU, DSP ani
Radar Systems design ’ ’ CL et
S— * Navigaéni SW vyvoj.
Vyrobal Testovani Market./Business vyvoj
(]
[ ] ; : -
' ¥ * Vyroba DPS *  Prazkum trhu a aplikaci
& Be *  Montaz vyrobk 3 —_— . ¢
&@& * Mechanické komponenty LESIElA e
» w ] + Testy kontroly kvality +  Zakaznicky a partnersky
g management
ROHDE&SCHWARZ @ 5'""“]
8SOLUTE POS
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CILOVE TRHY KYMATI

5 R 7 -
Porty a terminaly Recyklace Automatizace jefabul

) NejmodernéjSi radarova feSeni pro primyslové aplikace a bezpecny provoz
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TECHNOLOGIE
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TECHNOLOGIE KY-LOC

Sensor #1 Sensor #2

d: distance between antennas

“ 1st Fresnel Zone

Distance [m] Max Radius of Frenzel Zone [m]
Technicky princip: 50 0.25
100 0.35
300 0.61
C ) S - 500 0.78
« Jednotky musi byt nakonfigurovany jako Master a Slave zafizeni
* Master zafizeni vySle synchronizacni signal a Slave se na tento signal
synchronizuje.
* Kdyz jsou zafizeni synchronizovana, za¢nou automaticky s méfenim
vzdalenosti a zGstanou synchronizovana.
+  Obé jednotky vyuzivaji dobu letu radarovych signalli k méfeni presné I
max. 5° Imax. 03m

vzajemné vzdalenosti. I
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PLC PROPOJENI KY-LOC A KY-RAY

Volitelné

paralelni
datové spojeni

Moznost 1 Ethernet (UDP)

Moznost 2 Profibus, Profinet,
Modbus, Ethernet IP, dalSi

NG

Ethernet (UDP)

24VDC nebo

POE
konvertor

24VDC nebo
POE

PRENOS DAT PRIJEM DAT
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1D PRIMARNI 3D PRIMARNI 2D SEKUNDARNI 3D SEKUNDARNI

. Vzdalenost + Mrak boddi \ +  Vzdalenost II + 2D pozice (xy) + 3D (xy.2)
. Rychlost *  Vzdalenost \ . Relativni rychlost ’ *  Komunikace *  Sdéleni
Urovefi signalu *  Rychlost \\ +  Prenos dat ’ *  Absolutni rychlost +  Absolutni rychlost
Uhel \ = Uroven signalu /, +  Sméfovani .« Zahlavi
Uroven signalu \ /
v ’
5 ’
N
. N % £
- —
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RADA RADAROVYCH SNIMACU KYMATI

-
~
o
N
AN

4
/

”

OEM MODULY

2cm g - N
:[H A A

PRIMARNI RADAR

4 SERUNDARNI RADAR

iiib

KY-RAY OEM

KY-RAY 1D

KY-RAY 3D

KY-LOC 1D

KY-LOC 2D

KY-LOC 3D

Radarové moduly s
funkci 1D, 2D a 3D.
Primarni a sekundarni
radar

Radarovy signal detekuje
nejsiinéji odraz cile a
zméfi vzdalenost a
rychlost

Radarovy signal detekuje
vice cilti a zpracovanim
kvalifikuje predméty a
pohyb (stroje, vyrobky,
osoby)

1
1
1
]
1
I
1
I
I
I
|
|
1
1
1
\
1
\
\

Linearni vyména
radarového signalu mezi
dvéma jednotkami -
vysoce presné i na
vzdalenost, rychlost
mérfeni a vyhodnocovani

1360° vyména radarové
:signa'ly mezi vice
jjednotkami a RTK
IGNSS - vysoce Presné
| polohu, rychlost a

1 pfenos dat

360° polovi¢ni kopule
vyména radarovych
signall mezi

vice jednotek - vysoce
presna 3D poloha,
rychlost a ,gfgnos dat
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PRODUKTOVE PORTFOLIO - PREHLED

KY-RAY 1D.01.01

KY-RAY 3D.03.01

KY-LOC 1D.01.01

KY-LOC 1D.02.01

KY-LOC 1D.03.01

KY-LOC 2D.03.01

KY-LOC 3D.01.01

Primarni 1D radar na kratkou vzdalenost

Primarni 3D genericky bodovy mrak radar

Sekundarni radar pro 1D méfeni polohy a antikolize

Sekundarni radar pro 1D méfeni polohy s pfesnosti
+/-15 mm

Sekundarni radar pro 1D méfeni polohy s vysokou
presnosti (+/-5 mm)

2D sekundarni radar pro méfeni polohy primyslovych
vozidel

3D sekundarni radar pro méfeni polohy létajicich
objekt

M M
] E3
M E3
] E3
M E3
3 E3
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KY-LOC 1D.03

VYSOKA PRESNOST 1D A DLOUHY DOSAH

Technické udaje

* Absolutni pfresnost vzdalenosti: £ 5 mm
* Dosah: 3m- 500m

« Uhel otevieni antény: horizontalni £2,5°,
vertikalni + 2,5°

* Frekvenc¢ni pasmo: 60 GHz

* Rychlost aktualizace: az 20/50 Hz
(oboustranné/jednostranné meéreni)
* Rozhrani: Ethernet (M12, 8 pinu)

* Ochrana: IP66
* Napajeni: 12..24 V DC (typ.); lub PoE
* Pracovni teplota: -30 ... +75 °C

Ethernet
(UDP)

.. Redundantni
™. prenos_dat-a

1D. mé&Feni Senzory KY-LOC pravidelné odesilaji data

&

24VDC nebo POE

24VDC nebo
POE
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KY-LOC 1D.02
VYSOKA PRESNOST 1D - STREDNI ROZSAH

Technické udaje

» Prfesnost opakovani méfeni: £15mm
* Dosah: 2m-500m (250m)

« Uhel otevfeni antény: horizontalni + 5°, Voein paraehi ot
vertikalni + 5° datové spojeni (UDP)
* Frekvencni pasmo: 61-61,5 GHz (pasmo
ISM) — —
----------------- Senzory KY-LOC pravidelné odesilaji data

* Rychlost aktualizace: az 20 Hz

* Rozhrani: Ethernet (M12, 8 pint)
* Ochrana: IP66 VD nebo
* Napajeni: 9..36 V DC (typ.) nebo PoE POE

* Pracovni teplota: -30 ... +75 °C

24VDC nebo
POE
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OC 1D.01
KRATKY DOSAH A ANTIKOLIZE

Technické udaje

* Absolutni pfesnost vzdalenosti: £ 50 mm (£ 15
mm az 40 m)

* Dosah: 2m-40m / 2m-400m Volielne
(poloha/monitorovani) Fotov spjn o
. Ejt;l otevfeni antény: horizontalni £ 5°, vertikalni oty
B L , 4‘903,77/35/0,7 Senzory KYALOC pravidelng odesilaii data
* Frekvencni pasmo: 61-61,5 GHz (pasmo ISM) 70
« Rychlost aktualizace: a2 20 Hz “Sure
« Rozhrani: Ethernet (M12, 8 pinu) o
* Ochrana proti vniknuti: 1P66
* Napajeni: 12 .. 24 V DC (typ.); nebo PoE 24VDC nebo
* Provozni teplota: -30 ... +75 °C i
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SENZORY KYMATI URCENE PRO TEZKE UKOLY

VYHODY

Réadiovy signal - bezproblémovy, zadné mechanické / optické komponenty.

. Vnitfni a venkovni prostfedi (para, prach, $pina)

. V3Sechny povétrnostni podminky (slunce, dést, mlha, snih)
. Neni ovlivnéno vibracemi jefabu a zeSikmenim

. Velké vzdalenosti (> 500 m)

. Nejen senzor, ale i komunikace Initial laser Reflector
R, reflector o ‘ size before
. Zadné opotiebeni v pribéhu ¢asu . s ’ R
4 uninstall

& PRINOSY
. Bezudrzbové = nulové provozni naklady

. Nizké naklady na instalaci

.
seveanerenent

. Dlouha Zivotnost produktu = nizké investi¢ni naklady v prubéhu ¢asu

. Snizeni prostojt

. Snadnéa dodatena montaz
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RADAR VS LASER NA JERABY

o |_

Radar

vzdalenost
‘. <
kS
data ~ >

Laser =+

AZ 500 m

+++

AZ 900 m

i S

vzdalenost

++

Pfesnost na cm, bez teplotnich
vlivd, bez zavislosti na teploté,
prachu, pafe nebo znedisténi

+++

Pfesnost na mm, teplota mize
zménit namérené hodnoty; Velmi
citlivy na pocasi, prach, paru nebo

necistoty — vyZaduje Casté Cisténi

&ocek a ovliviiuje vysledky méfeni.

Bezpecnost

+++

Z4dna chybna interpretace
Odréazeného cile.

PriibéZna samokontrola
pro obé jednotky.

0

Osoba nebo predmét stojici v linii
méfeni zpUsobi nespravné éteni
vzdélenosti. MlZe odeslat
nespravnou vzdalenost
nedetekovanou, vlivem jedno
zafizeni — zadna redundance
méfeni.

Pfenos dat

+++

Kbit/s, paralelni s
mérenim

0

Neprendsi zadna
data

Spolehlivost

+++

Zadné chybné ¢teni falesnych
cill, aktivni zprava, pokud jedna
jednotka nepracuje normalné;
Nejvyssi spolehlivost ze viech
systému méreni vzdalenosti.

+

Omezena Zivotnost a chybné
méfeni na fale$nych cilech; Na
dlouhych jefdbovych polich vede
starnuti/ohybani jefabovych
kolejnic k vynechani reflektoru s
paprskem - > kazdy rok vyzaduje
vétsi reflektor.

+++

Z4dné pohyblivé
&asti, zadné horké
Casti, zadné diody
pro generovani
paprsku; Moznost
prodlouzené zaruky

+

Zivotnost laserovych
diod je v priméru 5
let.

Naklady spojené s vlastnictvim

+++

Neexistujici — zadné ¢isténi, zadné
(pfe)nastavovani; zadné
opotrebeni.

Prvni systémy bézi bez tdrzby od
roku 2005.

0

Casté ¢isténi, sefizovani a
pfevzorkovani reflektoru vytvafi
znaéné naklady na vlastnictvi.
Pocateéni hardware je levnéjsi nez
Radar, ale prvni neplanované
zastaveni jefabu naklady prevazi.
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KYMATI

COMMANDER
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UZIVATELSKE ROZHRANI - KYMATI COMMANDER

48> Kymati Commander o v | o “8> Kymati Commander - v N
. I, Upload settings [® Download settings Select network adapter: 192.168.75.1 . 3, Uplosd sersings (® Downiosd semings Select network adapter 192188 75 1
n
3 Load from dovice KY-LOC 1D.01 01 192.168.75.100 i 6 Lowd m KY-LOC 10.01.01 192168 78,100

- Sensor Sensor Arvcolbson I Network I

) — _°_ S Y > O

- — e ot > |

‘Master I P setungs ’u:w. PLC  Userdota
(] Frequency channel: 0 v @ W source
-~ Operation mode: Master v an P Gesanation
User data enadle: @D Subnet mask
Zero offset [m]: O Defaust gatewny. 192 168751
Port mamber )

= == =3

0 2022 Kymati GmbH

© 2022 Kymati GmbH

- : Q: +4969515750900 Sl Vorsion: 30,0 @ enbomaticom Q. +4009515750000 B worenBiman com Version: 300
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KONFIGURACE ANTIKOLIZE S POMOCI KYMATI COMMANDER

4@ Kymati Commander o v |- “& Kymati Commander o v | D
. X upload sattings [® pownioad settings Select network adapter 192 168 751 [® Download settings Select network adapter: 192.168.75.1
L 13 Load from device KY-LOC 1D.01.01: 192.168.75.100 KY-LOC 1D.01.01 192 16875 100
Sensor Anticollision

Double Crane

>
Wammgzcml Application S'(mgs

Single Crane

P & o

[~ ] =3 o

€ 2022 Kymati GmbH © 2022 Kyrmati GmbH

@: rewkvmaticom Qs +4989515759900 . support@kymati.com Version: 3.0.0 @: wwwkvmaticom R, +4989515750000 & support@kymati com Version 30.0
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PRUMYSLOVE
AUTOMATIZACE
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PRUMYSLOVA AUTOMATIZACE - PRIKLADY

Provoz zakladace/rekultivatoru

Uroveri plnéni

o POLOHA / AUTOMATIZACE

DETEKOVAT

o PREDCHAZENI KOLIZI

0 SLEDOVANI STROJU/ PRODUKTU o PRITOMNOST

o ABSENCI

Bezpetnost obsluhy/ o UROVEN
uzivatele

WMS - inventar

2D sledovani a automatizace dopravnich

prostiedkd Tloustka valcovani za tepla
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JERABY & RADAR - PREHLED APLIKACE

TYPICKE APLIKACE NA JERABY A KOLEM JERABU:

Jefdb a hak jefabu: poloha xyz

Predchazeni kolizi: jefab-jefab (stejna nebo rlizna uroven, jefabova
infrastruktura, no- go zbny)

DetekeEni zény na zemi - predmeéty na kolejich, osoby v

provoznim prostoru

2D poloha a stav nakladky logistickych rozhrani - mista pfijmu

produktli, kamionové dodavky, pfesuny aut, dopravniky
Rizeni pfistupu pro pfiény provoz

Urovefi napInéni kontejner( pro piijem nakladu

R — o
- ____ position and
collision avoidance

filling level

3D coordinates

presence detection,
safe distance

2D coordinates, presence
detection, safe distance
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ELIMINACE SRAZEK
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ANTIKOLIZNI SYSTEM KY-LOC 1D

Volitelné

paralelni
datové spojeni

Moznost 1 Ethernet (UDP)

da
...... @ trans,,
o T e Issig
D Me;\‘*--‘\ Y Moznost 2
SUrap.
6’778 Ethernet (UDP) Modul vystupniho signalu
24VDC nebo KY-XTRA s digitalnimi
POE vystupnimi signaly zalozenymi
na definovanych prahovych
hodnotach vzdalenosti
24VDC nebo

POE

PRENOS DAT PRIJEM DAT
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PRIKLAD: KY-LOC 1D + KY-XTRA, DVA MOSTOVE JERABY

ANTIKOLIZE

MéfFeni vzdalenosti mezi dvéma protilehlymi jefaby pomoci
zafizeni KY-LOC 1D.01

Systém také obsahuje spinaci zatizeni KY-XTRA zalozené
na Siemens Logo

KY-XTRA se dodava s pfedprogramovanou aplikaci a
vychozi IP adresou

V zavislosti na relativni vzdalenosti mezi dvéma jefaby Ize
na kazdém jefabu aktivovat digitalni vystupy modulu KY -
XTRA

Prahové hodnoty varovani a zastaveni lze nastavit pro
kazdy jefab individualné pomoci uzivatelského rozhrani
Kymati Commander

Tyto prahové hodnoty Ize automaticky upravit v zavislosti
na rychlosti pfiblizeni

8 Z6na zastaveni/varovani 8.

KYLOC 1D

nastaveni systému: pudorys
X SIEMENS| |

I KY-LOC 1D.01

[]  spravce udajti KY-XTRA B.10.01

----- Méfeni vzdalenosti

WAVES ARE OUR VISION
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JERAB - PREDCHAZENI NARAZU JERABU

ANTIKOLIZE

* Vzdalenost az 900 m - nepretrzité monitorovani funkce senzoru - Zzadna nemila
prekvapenil

»  Pfedchazeni kolizim: jefab-jefab (stejna nebo riizna Uroven, jefabova infrastruktura, no-go
z06ny, jefabovy hak nahoru/dol()

* Velikost varovnych a zastavovacich zon dynamicky upravovanych na zakladé rychlosti;
Blizké priblizeni nizkou rychlosti

» Kontakty pro vSechny varovneé, zastavovaci a zdravotni signaly na sbérnici

»  Nepretrzity pfenos dat bez jakékoli wifi, pfes interni radio=> obé jednotky z paru maji k

dispozici zrcadlené informace

. vzdalenost

»

Data 1 kbit's
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VESTAVENE ANTIKOLIZE
NASTAVENI DYNAMICKYCH ZON

PALUBNI ALGORITMUS PRO VYTVAREN|I VAROVANI

NA ZAKLADE RYCHLOSTI PRIBLIZENi A VZDALENOSTI

WAVES ARE OUR VISION
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ANTIKOLIZE MEZI POHYBUJICIMI STROJMI

VAROVANI A ALARMY ZAVISLE NA RYCHLOSTI

WAVES ARE OUR VISION

KYMATI
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ANTIKOLIZE- VICEUROVNOVE JERABY

Klientské Mostové jefaby na horni urovni
PLC s pravidly a
parametry pro antikolize \
Jefab 1 Jefab 2
vzdalenost, poloha voziku
Sl e U e g e ™
poloha haku jefabu a udaje
TCP/P
TCP/IP
o pozice haku pozice haku
prepinac
TCP/P
Jefab 3 Jefab 4
vzdalenost, poloha kocky a
M = e o i e e, = > -~=-F-
data
TCP/P
v KYLOC 1D \ /
[] spravce udajo KYXTRA B.10.01 Mostové jefaby na

<« - 9 Meéfeni vzdalenosti a pfenos dat spodni Urovni
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APLIKACE
PRIKLADY
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POZICE MOSTOVEHO JERABU

POLOHA JERABU A KOCKY

Ukol:

Snimani absolutnich poloh jefabu ve sméru X/Y pro
systém fizeni skladu

Reseni:

KY-LOC 1D.02.01
2 pary KY-LOC 1D.02.01 pro ur€eni absolutni polohy

mostu a voziku
X-vzdalenost = 300m

——

Y-vzdalenost = 25m

VYHODY

» Standardizovany pfistup, ktery funguje pro vSechny jefabové aplikace

* Velmi nizké naklady na instalaci
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PRUMYSLOVE JERABY - ANTIKOLIZE

ABSOLUTNI MERENI VZDALENOSTI

Ukol:
Vyhnéte se kolizi mezi jefaby

Reseni: av ~~~~~

-
Senzor KY-LOC 1D.02.01 + KY-XTRA s relé namontovanym na dvou &
jefabech a nepfetrzité méfici vzdalenost, ikdyZ jsou od sebe nékolik

stovek metrd (nepretrzitd samokontrola senzoru).

* Funguje dobfe pfi vysokych teplotach i ve
znecisténém prostredi.
+ Jednoducha integrace do jefabu pomoci relé skfiné
v KY-XTRA
VYHODY ( )

* Nepretrzité sledovani vzdalenosti - libovolna

porucha snimace by byla detekovana bez srazky

Distance [m]
&
il

—- KY-LOC 1D.02.01 Distance
Minimum: 190,77m
Maximum: 384,35m

WAVES ARE OUR VISION
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ANTIKOLIZE PRO MOSTOVE JERABY
V KOVZPRACOVATELSKEM PRUMYSLU NA
SLOVENSKU

Ukol:

Antikolize pro mostové jefaby na 35m

Vyzvy:

prasné prostfedi v kovopramyslu, problém s optickymi senzory
Reseni:

KY-LOC 1D.02 + KY-XTRA s relé a zabudovanym SW nabizi

kompletni systém antikolize mezi jefaby, funguje spolehlivé v
naro¢nych podminkach.

* Spolehliva detekce v praSném prostredi -
nahrada za optické senzory

WHODY * Nepretrzité monitorovani provozu jefabu

« Zadné gisténi senzord, beztdrzbové
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PREDCHAZENI KOLIZI KOKSACNICH VOZIDEL
KOKSOVNA V POLSKU

Ukol:

Antikolize vozu na 400m
Vyzvy:

Extrémni a agresivni prostredi
Reseni:

KY-LOC 1D.01 funguje spolehlivé v naro¢nych

podminkach koksarenského pramyslu v tésné blizkosti koleji.

* Spolehliva detekce i v nejobtiznéjSich prostfedich

; « Standardizovany pfistup, ktery funguje pro
VYHODY vSechny koksarenské vozy

« Z4dné naklady na udrzbu
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POZICE PECE NA KOKS
KOKSOVNA V POLSKU

Ukol: Pt

Umisténi hasicich vozu pracujicich v dosahu 400m v koksovné

Vyzvy: p‘

Nasazeni optickych, mechanickych a RFID senzord neni

proveditelné ani konkurenceschopné kvli vysokym

nakladim na instalaci a vystavovani nezadoucim
podminkam tézkého primyslu (prach, $pina, vibrace, teplo)

Reseni:

KY-LOC 1D 03 funguje spolehlivé ve vSech priimyslovych
podminkach a zajistuje vysokou presnost

+ Automatické blokovani dvifek pece, aby se zajistilo, ze
zapojené stroje jsou u stejné pece pred zahajenim

procesu zatlacovani

VYHODY

» Bezpecnost pfi provozu je zajisténa sledovanim

vzdalenosti béhem celé jizdy jefabu.

< Zadné gisténi senzord, bezudrzbové
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MERENI VELKE VZDALENOSTI
OTEVRENY DUL V POLSKU

Ukol:

Kontinualni méfeni polohy 3xS/R na ulozisti uhli pro technologické ucely v
rozsahu cca 900m

Konkurent: v sou¢asné dobé funguje stara technologie Symeo 5,8 GHz

Vyzvy:
Aplikace na dlouhé vzdalenosti, nahrada za Symeo
Reseni:
3 x KY-LOC 1D.03 e | : o g ot
T e 21 ® Deeei © Dwaee W3R twe OSimn S N
T e
* Spolehlivost i na velké vzdalenosti
VYHODY - Zadna adrzba

* Robustnost
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POLOHA VOZiKU
OCELARSKY PRUMYSL V POLSKU

Ukol:

Vykladani riznych materiald, napf. pelet - 80 pozic podél drahy.

Konkurent: bezdratovy systém feSeni LoRa

Vyzvy:

Odrazy od stén (tunelu) a konstrukce dopravniho pasu, prasné
prostredi.

Resent:
1D polohovaci systém pro 3 voziky:

KY-LOC 1D.03 (6 jednotek)

» Kontinualni, absolutni polohovani (pouze dvé zafizeni na oblast)
VYHODY

« Efektivni feSeni pro praci v prasnych podminkach, bezudrzbové
« Zadna vyména baterie v prib&hu &asu ve srovnani s LoRa (80 zafizeni)
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ZAMERENI POLOHY JERABU A ANTIKOLIZE
OCELOVY MLYN V CINE

Ukol:

Absolutni poloha jefabu s pfesnosti 10 mm

Reseni:

Snimac¢ KY-LOC 1D.02.01 namontovany na dvou jefabech - vzdalenost

mezi jefaby do 100m méfena nepretrzité.

» Snadna instalace a uvedeni do provozu za 1 hodinu.
VYHODY « Stabilni vysledky méfeni s pfesnosti 10 mm.

» Funguje dobfe pfi vysokych teplotach a Spinavém prostredi.
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SPOLECNY PRISTUP
S PARTNERSKOU
SIT]
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SPOLECNY PRISTUP S PARTNERSKOU SITi

HW a SW radar Systémova aplikace

Kompletni

o Instalace
reseni

Vzdalenost Pozice

Partner
Rychlost Integrace Aplikacni SW

Ziskavani

.. € Antikolize Uzivatelské rozhrani Konstrukéni navrh
uzivatelskych dat

Detekce objektti Technicka podpora Poprodejni podpora

o e oW
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KONTAKTUJTE NAS

&> KYMATI

WAVES ARE OUR VISION

OFICIALNI ZASTOUPENI PRO CESKOU REPUBLIKU

Ing. Vaclav Cech
Obchodni zastupce

M: +420 736 177 226
E: cech@k-technik.cz

WAVES ARE OUR VISION

Bc. Denisa Dembicka
Obchodni zastupce

M: +420 739 654 912
E: dembicka@k-technik.cz

K-TECHNIK S.R.O.
HODEJICE 394

684 01 HODEJICE
https://www.k-technik.cz/
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